
Correction T.D.2 

Cas 1 : K=0 (sans diode de roue libre): 
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 Modèle hybride: 

 Loi de maille : (5 mailles) 
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 Loi de nœud : 
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 Commutations 

[α : π+α] : T1 et T4 sont passants : T1 T4v = v = 0 , T2 et T3 sont bloqués : T2 T3i =i =0
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[π+α : 2π+α] : T2 et T3 sont passants : 2 3 0T Tv v  , T1 et T4 sont bloqués : 1 4 0T Ti i 
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 Calcul de puissance moyenne et facteur de puissance :
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Cas 2 : K=1 (Avec diode de roue libre) : 
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 Modèle hybride: 

 Loi de maille :  
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 Loi de nœud : 
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 Commutations : 

+ [α : π] : T1 et T4 sont conducteurs, T2, T3 et DRL sont bloqués 
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+ [π : π+α] : DRL est conducteur, T1, T2, T3 et T4 sont bloqués 
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+ [π+α : 2π] : T2 et T3 sont conducteurs, T1 et T4 et DRL sont bloqués 
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+ [2π : 2π+α] : DRL est passante, T1, T2, T3 et T4 sont bloqués 
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 Modèle hybride: 

 Loi de maille : (4 mailles) 
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 Loi de nœud : 
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 Commutations : 

+ [α : π] : T1 et D2 sont conducteurs, T2, D1 sont bloqués 
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+ [π : π+α] : T1 et D1 sont conducteurs, T2et D2 sont bloqués 
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+ [π+α : 2π] : T2 et D1 sont conducteurs, T1 et D2 sont bloqués 
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[2π : 2π+α] : T2 et D2 sont conducteurs, T1 etD1 sont bloqués 
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